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บทคดัยอ่ 

การสํารวจรงัวดัด้วยภาพถ่ายดจิิตอลจึงมบีทบาทในการเขา้มาเป็นเครื่องมอืในการช่วยสํารวจโดยมิได้สมัผสักบัตวัวตัถุ

โดยตรงผ่านกระบวนการทางเทคนิคทีเ่รยีกว่าดจิติอลโฟโตแกรมเมตร ีทาํใหผู้ส้าํรวจสามารถวดัระยะหรอืขนาดจากรปูถ่ายดจิติอลผ่าน

โปรแกรมประยุกตใ์นคอมพวิเตอรไ์ด ้และเทคนิคทางโฟโตแกรมเมตรยีงัสามารถทาํการประมวลผลจากภาพถ่ายดจิติอลเป็นขอ้มูลสาม

มติิกลุ่มเมฆ หรอืขอ้มูลสามมิติแบบพ้อยท์คลาวด์ (Point Cloud) ของวตัถุ อาคาร หรอืพื้นที่ที่ต้องการสํารวจรงัวดันัน้ๆ ทําให้

กระบวนการอนุรกัษ์สามารถทําได้อย่างสะดวก รวดเรว็และแม่นยํา แบบจําลองสามมติิแบบกลุ่มเมฆจงึมบีทบาทสาํคญัในการเกบ็

ขอ้มลูสภาพพืน้ทีจ่รงิ ณ ช่วงเวลานัน้ โดยทีผู่เ้กบ็ขอ้มูลสามารถใชข้อ้มูลเพื่อวางแผนอนุรกัษ์ การออกแบบและพฒันาสถาปตัยกรรม

หรือชุมชน ทัง้น้ีข้อมูลแบบสามมิติแบบพ้อยท์คลาวด์เมื่อทําการสํารวจ บันทึกในแต่ละช่วงเวลาก็สามารถเปรียบเทียบความ

เปลีย่นแปลงทางกายภาพของงานสถาปตัยกรรม หรอืลกัษณะทางภูมปิระเทศของชุมชนได ้

ในขณะที่ปจัจุบนัเทคโนโลยีการถ่ายภาพได้พฒันาอย่างรวดเรว็ ส่งผลให้คนทัว่ไปนัน้สามารถบนัทกึขอ้มูลเชิงพื้นที่ของ

หลากหลายสถานทีใ่นแต่ละช่วงเวลาผ่านทางโทรศพัทม์อืถอือยู่ตลอดเวลาจงึมคีวามเป็นไปไดใ้นการสรา้งขอ้มูลสามมติพิอ้ยทค์ลาวด์

จากภาพถ่ายทีไ่ดจ้ากโทรศพัทม์อืถอื  ดงันัน้บทความน้ีจะแสดงกระบวนการสรา้งขอ้มูลสามมติแิบบกลุ่มเมฆขึน้มาจากภาพถ่ายดว้ย

โทรศพัท์มอืถือผ่านโปรแกรมประยุกต์ในคอมพวิเตอรเ์พื่อการนําความรู้มาประยุกต์ใช้ร่วมกบัการสํารวจรงัวดัเพื่องานอนุรกัษ์ทาง

สถาปตัยกรรมและพืน้ทีต่่อไป 

คาํสาํคญั: พอ้ยทค์ลาวด,์ โฟโตแกรมเมตร,ี การรงัวดัดว้ยภาพดจิติอล, การอนุรกัษ์ทางสถาปตัยกรรม, การสรา้งขอ้มลูสามมติพิอ้ยท,์ 

คลาวดจ์ากภาพถ่ายในโทรศพัทม์อืถอื 

 

บทนํา 

เมื่อทุกวนิาททีีผ่่านไปคอือดตี ทุกๆ เวลาทีผ่่านไปอาคาร หรอืพืน้ทีท่ีม่คีุณค่าทางประวตัศิาสตรย์ิง่มคีุณค่าเพิม่ขึน้เมื่อเวลาได้

ดาํเนินผ่านไป หากแต่เวลานัน้กไ็ดส้รา้งความเสยีหาย เสื่อมสภาพต่องานสถาปตัยกรรม หรอืพืน้ทีท่ีม่คีุณค่านัน้ จงึมคีวามจําเป็นใน

การเกบ็ขอ้มลูทางกายภาพของพืน้ทีใ่หส้มบรูณ์ทีส่ดุ [1] เครื่องมอืทีส่ามารถเกบ็ขอ้มูลของช่วงเวลานัน้ไดร้วดเรว็คอืภาพถ่าย ในอดตี

การใช้ขอ้มูลภาพถ่ายมาใช้เพื่อการสาํรวจรงัวดัเพื่อการอนุรกัษ์นัน้มขีอ้จํากดัอยู่หลายประการ แต่เมื่อเทคโนโลยไีดพ้ฒันาขึน้ ทําให้

เทคนิคและวธิกีารไดม้าซึง่ขอ้มลูทางกายภาพของอาคาร และพืน้ทีส่ามารถทาํสะดวกรวดเรว็ และมคีวามถูกต้องแม่นยํามากขึน้ขึน้ ใน

การอนุรกัษ์สถาปตัยกรรมและชุมชนนัน้ ขัน้ตอนทีม่คีวามสาํคญัขัน้ตอนหน่ึงกค็อืการสาํรวจรงัวดัเพื่อใหไ้ดม้าซึง่ขอ้มูลทางกายภาพที่

จําเป็นสําหรบักระบวนการวางแผนการทํางานในขัน้ตอนต่อไป บางครัง้ในการสํารวจรงัวดัที่ต้องสมัผสักบัอาคารที่มีคุณค่าทาง

สถาปตัยกรรม โบราณสถาน โบราญวตัถุ หรอืพืน้ทีท่ีม่คีวามอ่อนไหวอาจก่อใหเ้กดิความเสยีหายต่อ วตัถุ อาคาร หรอืพืน้ทีส่าํรวจได้

โดยไม่ได้ตัง้ใจ [2] หรือบางครัง้พื้นที่ที่ต้องสํารวจรังวัดนัน้ไม่สามารถเข้าถึงได้โดยง่าย และมีอุปสรรคต่อการสํารวจรังวดัทาง

สถาปตัยกรรมเพื่อการอนุรกัษ ์

เทคโนโลยใีนปจัจุบนัทาํใหเ้ราสามารถบนัทกึขอ้มลูภาพช่วงเวลาผ่านอุปกรณ์โทรศพัทม์อืถอืทีต่ดิตวัอยู่ตลอดเวลา เหล่านัน้ก็

เป็นการเก็บข้อมูลอย่างหน่ึงที่สามารถนํามาเป็นเครื่องมือในการสํารวจรังวัดจากภาพดิจิตอลได้ แม้ว่าคุณภาพที่ได้จากภาพ

โทรศพัทม์อืถอืนัน้จะมคุีณภาพทีไ่ม่เทยีบเท่ากบัภาพทีไ่ดจ้ากกลอ้งถ่ายภาพทีม่กีารปรบัแกเ้ลนสส์าํหรบัการรงัวดัดว้ยรูปภาพดจิติอล
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ไดแ้ต่ดว้ยเทคโนโลยทีีถู่กพฒันาขึน้ทาํใหส้ามารถใชเ้ทคนิคทางโฟโตแกรมเมตรเีพื่อสรา้งขอ้มลูสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวดเ์พื่อนํามาใช้

สาํหรบัการวางแผนเพื่ออนุรกัษ์ทางสถาปตัยกรรมและพืน้ทีไ่ด ้

 

 
 

รปูท่ี 1 แสดงอาคารพระเมรุมาศ ทีไ่ดจ้ากการประมวลผลภาพถ่ายจากโทรศพัทม์อืถอื 

 

แนวคิดการสรา้งขอ้มูลสามมิติแบบพ้อยทค์ลาวด ์(Point cloud) 

การเสร้างแบบจําลองสามมิติแบบพ้อยท์คลาวด์ เป็นแนวคดิที่ต่อยอดมาจากกระบวนการสํารวจรงัวดัด้วยภาพดิจิตอล 

(Digital Photogrammetry) ทีค่ดิคน้ขึน้มาจากแนวความคดิในการพยายามอ่านภาพทศันียภาพในช่วงปี ค.ศ.1850 ร่วมกบัเครื่องอ่าน

ภาพสามมติ ิ(Stereoscope) ทีเ่ริม่มกีารคดิค้นในช่วงปี ค.ศ. 1935 [3] ในปจัจุบนักระบวนการสรา้งแบบจําลองสามมติแิบบพ้อยท์

คลาวดท์ีนิ่ยมม ี2 วธิ ีการสรา้งขอ้มลูจากการสแกนพืน้ทีด่ว้ยอุปกรณ์ และการใชเ้ทคนิคดจิติอลโฟโตแกรมเมตร ี

ขอ้มลูสามมติแิบบกลุ่มเมฆหมายถงึกลุ่มของขอ้มลูจุดทีม่ขีอ้มลูพกิดัทัง้สามมติปิระกอบดว้ย พกิดั x, y, และ z [4] โดยในแต่

ละจดุจะอยู่ในตําแหน่งประกอบกนัแสดงเป็นขอ้มลูพืน้ผวิของวตัถุ  ลกัษณะการแสดงผลน้ีมคีวามคลา้ยคลงึกบัรปูแบบของกอ้นเมฆ จงึ

เรยีกขอ้มูลรูปแบบน้ีว่าขอ้มูลสามมติแิบบกลุ่มเมฆ หรอื 3D Point cloud  ซึง่ต่อไปน้ีจะเรยีกว่าขอ้มูลแบบพอ้ยทค์ลาวด ์โดยเริม่แรก

ขอ้มูลพ้อยท์คลาวจะสร้างจากกระบวนการสแกนแบบสามมติิด้วยการส่งแสงเลเซอร์ออกไปและสะท้อนกลบัมายงัตวัเครื่องทลีะจุด 

ขอ้มูลที่ไดจ้งึเป็นขอ้มูลจุดจํานวนมากทีม่พีกิดัของทัง้สามมติิอยู่กบัจุดเหล่านัน้ทําให้กล่อมของพ้อยทค์ลาวด์สามารถทําการวดัระยะ 

คํานวณพืน้ที ่หรอืสามารถส่งขอ้มูลไปทํางานต่อยงัโปรแกรมประยุกต์ประเภท 3D CAD ได ้การใชง้านจงึมคีวามหลากหลายไปตาม

ลกัษณะของวชิาชพีต่างๆ เน่ืองจากขอ้มูลพอ้ยทค์ลาวดเ์ป็นขอ้มูลทีจ่ําลองมาจากพืน้ทีจ่รงิเกบ็ไวใ้นรูปแบบขอ้มูลดจิติลั และสามารถ

นําไปประยุกตใ์ชใ้นรปูแบบต่างๆเช่น การสาํรวจรงัวดั  การตรวจสอบความเปลีย่นแปลง การเกบ็ขอ้มูลทางกายภาพของอาคาร พืน้ที ่

หรอืชุมชน เพื่อการอนุรกัษ์ หรอืวางแผนพฒันา  การคาํนวณพืน้ที ่เป็นตน้ 

เครื่องเลเซอรส์แกนเนอรเ์กดิขึน้ครัง้แรกประมาณม ี1960 [5] จนกระทัง่ราวปี 1990 จงึไดเ้ริม่มบีทบาทในงานวศิวกรรม  และ

เครื่องสามมติิเลเซอร์สแกนเนอร์เครื่องแรกของโลกได้ถูกสร้างขึน้โดยบรษิัท Cyra Technologies และได้ถูกบรษิัท Leica Geo 

systems ซือ้ไปในปี 2001 และไดถู้กใชง้านผ่านงานทางดา้นการสาํรวจ งานวศิวกรรม และงานสถาปตัยกรรม ในลกัษณะการสาํรวจ
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พืน้ทีจ่รงิในรปูของ As-Built 3d Model หรอื แบบจาํลองเสมอืนจรงิ และขอ้มลูทีไ่ดจ้ากการสแกนดว้ยเครื่องสแกนเลเซอรส์ามมตินิัน้มี

ความแม่นยาํสงูมาก ความคลาดเคลื่อนน้อยกว่าหน่วยมลิลเิมตร ดรูปูที ่2 แต่มขีอ้จาํกดัคอืตวัอุปกรณ์และโปรแกรมประยุกต์นัน้มรีาคา

สงูมาก 

 

 
รปูท่ี 2 แสดงขอ้มลูสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวดจ์ากวธิกีารสแกน 

 

ข้อมูลพ้อยทค์ลาวดจ์ากโปรแกรมประมวลผลด้วยเทคนิคโฟโตแกรมเมตรี 

การสร้างข้อมูลสามมิติแบบพ้อยท์คลาวด์ด้วยเทคนิคทางโฟโตแกรมเมตรีมีความจําเป็นในการวางแผนตําแหน่งที่ต้อง

ถ่ายภาพเพื่อใหส้ามารถทาํการประมวลผลงานออกมาได ้[3] โดยการถ่ายภาพเพื่อการประมวลผลนัน้มอียู่ 2 รูปแบบคอื การถ่ายภาพ

แบบ Stereo และการถ่ายภาพแบบ Convergent [6] ดูรูปที่ 3 ทัง้น้ีจะต้องดูขอ้กําหนดของโปรแกรมที่ใชว้่าต้องถ่ายรูปเพื่อการ

ประมวลผลในรปูแบบใด รปูที ่4 เป็นการถ่ายรปูแบบ Stereo จากอากาศยานไรค้นขบัขนาดเลก็ทาํการบนิแบบตารางและกําหนดระยะ

ในการถ่ายรปูเพื่อประมวลผล 

 

 
รปูท่ี 3 แสดงการถ่ายภาพแบบ Stereo (ซา้ย) และการถ่ายภาพแบบ Convergent (ขวา) 
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รปูท่ี 4 แสดงขอ้มลูสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวดจ์ากเทคนิคดจิติอลโฟโตแกรมเมตร ี

จากภาพถ่ายทางอากาศสูแ่ผนทีภ่าพถ่ายทางอากาศ และขอ้มลูสามมติพิอ้ยทค์ลาวดท์ีม่พีกิดัทางภูมศิาสตรจ์งึสามารถนําไป

ขยายผลในการวางแผนดา้นต่างๆได ้

 

   
รปูท่ี 5 แสดงขอ้มลูสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวด ์(ซา้ย) และแผนทีภ่าพถ่ายทางอากาศ (ขวา) 

 

ข้อมูลสามมิติพ้อยทค์ลาวดจ์ากภาพถ่ายจากกล้องถ่ายรปูในโทรศพัทม์อืถือ 

ผูเ้ขยีนได้มโีอกาสเขา้ชมนิทรรศการพระเมรุมาศเมื่อวนัที่ 11 ธนัวาคม พ.ศ. 2560 อนัเป็นผลงานทางวฒันธรรมไทยที่

ทรงคุณค่า และนิทรรศการฯ เพื่อรําลกึถงึพระมหากรุณาธคิุณของพระบาทสมเดจ็พระปรมนิทรมหาภูมพิลอดุลยเดช บรมนาถบพติร 

ในการเข้าชมผู้เขยีนพบว่าประชาชนทุกคนที่เข้ามาเยี่ยมชมนิทรรศการฯเกือบทัง้หมดนัน้มีอุปกรณ์บนัทึกภาพติดตวัแทบทัง้สิ้น 

(รวมถงึอุปกรณ์โทรศพัทม์อืถอื) และจุดโฟกสัของกลอ้งถ่ายรปูสว่นใหญ่นัน้จะโฟกสัไปยงัอาคารพระเมรุมาศ นัน่หมายความว่าทุกคนที่
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เขา้ชมนิทรรศการฯ ไดบ้นัทกึขอ้มลูทางประวตัศิาสตรเ์กบ็ไวล้กัษณะการถ่ายรูปนัน้มศีูนยก์ารอยู่ทีอ่าคารพระเมรุมาศซึง่เปรยีบไดก้บั

เทคนิคการถ่ายภาพแบบ Convergent เพื่อใชส้าํหรบัขัน้ตอนการรงัวดัดว้ยภาพ 

 

 
รปูท่ี 6 แสดงภาพบรรยากาศในพืน้ทีแ่สดงงานนิทรรศการพระเมรุมาศ 

ผู้เขียนจึงได้ทดลองถ่ายภาพด้วยกล้องถ่ายรูปจากโทรศัพท์มือถือของตนเอง โดยใช้การถ่ายภาพแบบ Convergent 

เช่นเดยีวกบัผูเ้ขา้ชมท่านอื่นๆ โดยผูเ้ขยีนไดถ่้ายรปูโดยรอบอาคารพระเมรุมาศจาํนวน 32 รปูเพื่อนํามาทดลองทาํการประมวลผลดว้ย

เทคนิคโฟโตแกรมเมตรขีองโปรแกรมประยุกตใ์นคอมพวิเตอรส์ว่นบุคคล ดรูปูที ่7 และดตูําแหน่งของการถ่ายภาพทีร่ปูที ่8 
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รปูท่ี 7 แสดงภาพถ่ายอาคารพระเมรุมาศมุมทีใ่ชใ้นการประมวลผล 

 

 
รปูท่ี 8 แสดงตําแหน่งของการถ่ายภาพเพื่อนํามาใชใ้นการประมวลผล 
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ผลทีไ่ดจ้ากการประมวลผลนัน้พบว่าสามารถสร้างแบบจําลองสามมติแิบบพอ้ยท์คลาวดข์องอาคารพระเมรุมาศไดคุ้ณภาพ

เป็นทีน่่าพอใจ ดรูปูที ่8  

 

 
รปูท่ี 9 แสดงรปูดา้นของอาคารพระเมรุมาศทีไ่ดจ้ากการประมวลผล 

โดยผลทีไ่ดน้ัน้ตวัโปรแกรมสามารถประมวลผลออกมาเป็นขอ้มลูสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวดท์ีม่ขีนาดมาตราส่วน 1:1 ได ้และ

สามารถวดัระยะ และพืน้ทีไ่ดต้ามจรงิโดยผูเ้ขยีนไดต้รวจสอบความถูกตอ้งจากแบบรปูดา้นของอาคารพระเมรุมาศ ดรูปูที ่10 

 

 
รปูท่ี 10 แสดงการตรวจสอบระยะของแบบจาํลองสามมติกิบัแบบก่อสรา้งพระเมรุมาศของกรมศลิป์ 

อย่างไรกด็ปีญัหาทีเ่กดิขึน้จากการประมวลผลนัน้ตวัแบบจําลองสามมติกิย็งัไม่มคีวามสมบูรณ์ เน่ืองจาก 1) บรเิวณดา้นล่าง

ของภาพนัน้มปีระชาชนอยู่เป็นจํานวนมากและมกีารเคลื่อนทีอ่ยู่ตลอดเวลา ทําใหโ้ปรแกรมไม่สามารถจบัคู่ของตําแหน่งทีอ่ยู่ในภาพ
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ดา้นล่างของแต่ละภาพได ้ และ 2) อาคารมคีวามสมมาตร ทําใหก้ารจดัคู่ในแต่ละดา้นเกดิความสบัสนทําใหต้้องมกีารกําหนดพกิดัที่

ชดัเจนลงในภาพถ่ายทุกภาพ 

 

สรปุและขอ้เสนอแนะ 

การสรา้งแบบจาํลองสามมติจิากโทรศพัทม์อืถอืนัน้เป็นการสรา้งเครื่องมอืในการสาํรวจรงัวดัพืน้ทีโ่ดยอาศยัอุปกรณ์ทีทุ่กคนม ี 

ทัง้น้ีโปรแกรมทีใ่ชป้ระมวลผลในปจัจุบนันัน้มศีกัยภาพในระดบัหน่ึง ผูเ้ขยีนหวงัไวว้่าในอนาคตนัน้เมื่อเทคโนโลยไีดพ้ฒันาขึน้ต่อเน่ือง

ไปอกีจะทําใหส้ามารถประมวลผลขอ้มูลภาพถ่ายได้สมบูรณ์มากขึน้ จากภาพถ่ายในอดตี และในขณะเดยีวกนั จากภาพถ่ายจํานวน

มากทีป่ระชาชนแต่ละคนไดถ่้ายรูปในพืน้ทีเ่ดยีวกนั และสามารถถ่ายภาพตามช่วงระยะเวลาทีต่้องการตรวจสอบ กส็ามารถนํามาใช้

สรา้งแบบจาํลองสามมติแิบบพอ้ยทค์ลาวดจ์ากภาพถ่ายทีอ่ยู่ในบรเิวณนัน้ นําเขา้สู่ระบบสารสนเทศเพื่อการบรหิารจดัการ (BIM) และ 

ระบบสารสนเทศทางภูมศิาสตร ์(GIS) [7] หรอืแมแ้ต่ฐานขอ้มูลทางภูมศิาสตร์แบบสามมติิ [8] เพื่อใชใ้นการวางแผนพฒันา หรอื

ตรวจสอบความเปลีย่นแปลงของพืน้ทีไ่ดโ้ดยทีไ่ม่ต้องเขา้ไปในพืน้ทีห่รอืสรา้งความเสยีใหใ้หก้บัพืน้ทีท่ีม่คีุณค่าทางประวตัศิาสตรใ์ห้

น้อยทีส่ดุ 
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